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Elektroniklere Bakis )

Batarya )
Bataryalar, araclarin ¢calismasi icin ihtiyac duydugu enerjiyi saglayan donanimlardir.
insansiz hava araclarinda genellikle Li-Po (Lityum Polimer) veya Li-lon (Lityum iyon)
bataryalar tercih edilir. y,
\
Motor
Motorlar, sabit kanat veya doner kanat hava araclarinda itki treten donanimlardir.
genellikle fircasiz motorlar kullanihr.
/
\

ESC ( Elektronik Speed Controller)

ESC (Electronic Speed Controller), fircasiz motorlarin hiz kontrolliinl saglayan dnemli
bir elektronik bilesendir. Motor ve batarya ile uyumlu calisarak, motorun donus hizini
ve yonunu hassas bir sekilde ayarlar.

J
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Elektroniklere Bakis )

Alacakart ( Ugus Kontrol Karti ) )

Ucus kontrol karti, hava araglarinin beynidir. Sensorlerden gelen verileri isleyerek

motorlara ve diger sistemlere komut gondererek aracin kontrol edilmesini saglar.

Ayrica otonom ucus ve 0zel gorevlerin gerceklestirilmesine olanak tanir. )
\

Radyo Telemetri

Radyo Telemetri, bir hava aracinin ugus sirasinda topladigi verileri kablosuz olarak yere
aktaran sistemdir. Hiz, irtifa, batarya durumu, GPS konumu gibi bilgileri gercek zamanli
\ ) olarak ileterek uzaktan izleme ve kontrol imkani saglar.

_ J

Kumanda Alicisi

Kumanda alicisi, uzaktan kumandadan gonderilen sinyalleri alarak ucus kontrol kartina
veya dogrudan motor ve servo sistemlerine ileten bir bilesendir.
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Elektroniklere Bakis ) Ck

S

GPS

GPS (Global Positioning System), hava araclarinin konum, hiz ve irtifa verilerini
belirlemesini saglayan bir navigasyon sistemidir. Ugus kontrol karti ile entegre calisarak
otonom ucgus, konum sabitleme ve rota takibi gibi islevleri gerceklestirir.

\
Voltaj — Akim Sensori
Voltaj — Akim sensori, hava aracindaki bataryanin gerilim (voltaj) ve ¢ekilen akim
degerlerini dlgcerek ucus kontrol kartina ileten bir bilesendir.
/
\

Servo Motor

Servo motor, belirli bir aciyi hassas sekilde ayarlayabilen bir motordur. Hava
araclarinda, kanatciklar (aileron), irtifa dimeni (elevator) ve yon diimenini (rudder)
hareket ettirerek kontrol saglar. )
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OTONOM GOREV PLANLAYICI (OGP)
AYARLAMALARI




Oncesinde )

A\ Dikkat Edilmesi Gerekenler A\

Ayarlamalara baslamadan 6nce, aracinizin motorlarina bagli pervanelerin ve aparatlarin ¢ikariimis
oldugundan emin olunuz. Herhangi bir sebeple ¢alisan motorlar, ciddi yaralanmalara yol acabilir. Bu

nedenle, risk olusturabilecek bilesenler yalnizca ugus dncesinde monte edilmelidir.

Ayarlamalar sirasinda, AlacaKart’ in Gzerinde glic baglantilari varken herhangi bir pini takip ¢cikarma

islemi yapmayiniz. Bu durum, hem kartin zarar gérmesine hem de kullandiginiz ek bilesenlerin dogru

calismamasina neden olabilir.

AlacaKart ve diger elektronik bilesenlerin baglantilarini yaparken, baglanti yonlerine dikkat ediniz.
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Baglanti Durumu )

fk Otonom Gorev Planlayic V1.3.2

Ayarlar O

Otonom Gorev Planlayici

(o

S

Baglant Durumu
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Yukseklik Batarya Durumu
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Pusula Agisi Yunuslama / Pitch Yatis / Roll

0

ALACAMAKER

Kablolu veya kablosuz
baglanti kurmak icin gerekli
donanimlari baglayiniz.

1

@ ~N

—

Baglanti Durumu butonuna
tiklayiniz

Uygun Portu secin ve
Baudrate degerini 57600
olarak ayarlayin. Ardindan
Baglan butonuna tiklayarak
AlacaKart ile baglantiyi

saglayin.

- J
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Ayarlar O

Baglanti saglandigi bilgisini,
hem Baglanti Durumu
ikonlarindan [a] hem de Veri
Panelindeki [b] veri akisindan
kontrol edebilirsiniz.

}' -10{'1°
; ......_—/—/'20
N e \/
1 risi Boylam Verisi: ey °
Batarya Durumu 3
Arac yapilandirmasini
yapmak icin Ayarlar
Pusula#.\clsn Yunuslama / Pitch Yats / Roll butonuna baSInIZ-
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Otonom Gorev Planlayici ALACAMAKER
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Arag Tercihi )

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2

Aracin yapilandirmasini
Ayarlar sekmesindeki
siralamaya uygun olarak
yapmanizi tavsiye edilir

Aracinizin turu ve
konfiglirasyonuna gore ilgili
ayarlari yapiniz. Varsayilan
Ayarlar ile Kaydet secenegi

acik oldugunda, Servo
atamalari tabloda [a]
belirtilen sekilde otomatik
olarak ayarlanir. Ayarlari
kaydetmek icin Verileri
Kaydet butonuna basiniz.

www.alacamaker.com
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Pin Baglantilar: )

Alacakartin gli¢ baglantisini ve
kablo baglantisini kesiniz. Ardindan,
arac tercihi sekmesinde varsayilan
olarak kaydettiyseniz, motor ve
servo baglantilarini tabloda
belirtilen uygun pinlere baglayiniz.

Varsayilan olarak
kaydetmediyseniz, secimlerinize
bagh olarak kart pinlerini uygun

sekilde baglayabilirsiniz.

Tekrar kart baglantisini saglayarak
ayarlamalara devam edebilirsiniz.
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Sanal Ufuk Ayari )

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2

Sanal Ufuk Sifirlama,
aracinizin yunuslama, yatis
ve sapma degerlerinin dogru
bir sekilde calisabilmesi icin
onemlidir. Bu islem mutlaka
yapiimalidir.

Belirtilen adimlari takip
ettikten sonra, Sanal Ufuk
Sifirlama butonuna
tiklayiniz.

www.alacamaker.com
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Kontrol Ayari )

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2 — (a] .

!
®
J

ilgili ayarlar, aracin
yunuslama, yatis ve sapma
eksenlerindeki kontrolcu

katsayilarini icerir. Yeni

baslayanlar, varsayilan
ayarlari kullanabilir. Detayli
ayarlamalar yapmak igin ise

ucus testleri yapilmasi

gerekmektedir.
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Kontrol Ayari ) Ck

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2 — (a] .

Aracinizin otonom kontrol
sinirlarini ve otonom
minimum itki oranini bu
sekmede ayarlayabilirsiniz.
Denge ve otonom gibi ucus
modlarinda araciniz,
belirlenen sinirlarin disina
cikmayacaktir. Bu ayarlari
yaptiktan sonra, Kaydet
butonuna tiklayarak
kaydediniz.

g
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Calisma Modlar )

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2 — (a] .

® N

Alacakart Ucus Kontrol Karti ile
bircok farkli modda ucus
gerceklestirebilirsiniz. Bu
bolimde, mod degistirme

kanalinizi se¢gmeli ve bu kanal
uzerinden hangi modlari

kullanacaginizi belirlemelisiniz.
\_ J
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Calisma Modlar )

ilk kez ucus yapacak olanlarin ya da aracin ilk ucusunu gerceklestireceklerin, diger modlara gecmeden
once denge modunda ucus yapmalari tavsiye edilir. Bu sayede hem aracin performansi analiz edilebilir
hem de diger modlar icin gerekli ayarlamalar daha kolay yapilabilir.

Atanan diger modlarin yaninda Manuel modu da atayiniz ve ugus disinda aracinizi bu modda tutunuz.

N
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Servo )

@e Otonom Garev Planlayici V1.3.2

www.alacamaker.com

@)

-

Servo ayarlamalarina
oncelikle ESC kalibrasyonu
ile baslayiniz. Kalibrasyon
islemi sirasinda motorlarda
pervane takili olmadigindan

emin olunuz. ESC
kalibrasyonu icin belirtilen
adimlari dikkatlice takip
ediniz. Kalibrasyon
tamamlandiktan sonra,
sistemi yeniden baglayarak
servo ayarlamalarina devam
edebilirsiniz.

J

17



Servo )

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2 — (a] .

Arac Tercihi boluminde
servo atamalari varsayilan
olarak kaydedildiginden,
otomatik olarak gerceklesir.
Ancak, istege bagli olarak
varsayilanlarin disinda
manuel atamalar da
yapilabilir.
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Servo )

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2

Araci Denge Moduna aliniz.
Kumandadan herhangi bir
komut vermeden, joystickleri
normal pozisyonlarinda [a]
tutunuz. Ardindan, araci
yunuslama, yatis ve sapma
eksenlerinde hareket ettirerek

kontrol ylizeylerinin araci

dengeleyecek sekilde tepki

verip vermedigini kontrol ediniz.
Yanlis yonlerde hareket eden

eksenlerin etkisini Ters Etki
butonunu kullanarak diizeltiniz.
Ornek Degisiklikleri Kaydet butonu ile

kaydettikten sonra, ayarlari

Kontroller _ _
tekrar kontrol ederek islemi
v tamamlayiniz.
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Denge Modu Kontrolleri )

« Yatis Hareketi »

[ Saga Yatis ] [ Sola Yatis ]

Aracin dénlis yonli

e Kontrol ylizeyinin hareketi
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Denge Modu Kontrolleri )

« Yunuslama Hareketi »

[ Burun Yukari ] I [ Burun Asagi ]

Aracin dénlis yonli

e Kontrol ylizeyinin hareketi
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Denge Modu Kontrolleri )

« Sapma Hareketi »

[ Sola Sapma ] [ Saga Sapma ]
Aracin dénis yoni NOT: Yén diimeninin (rudder) bu hareketini yalnizca araci déndiirme aninda
e Kontrol yiizeyinin hareketi gozlemleyebilirsiniz. Aracinizi yavasca bir yéne déndiiriin ve hareketini dikkatlice inceleyiniz.
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Uzaktan Kontrol ) Ck

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2 — (a] .

Servo ve Uzaktan Kontrol
ayarlamalari birbirinden bagimsiz
olarak calisir. Bu nedenle, 6nce
Servo ayarlamalarini
tamamlayiniz ve ardindan
Uzaktan Kontrol ayarlamalarina
geciniz.

\/
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Uzaktan Kontrol )

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2 — (a] .

Aracinizi duz bir zemine
yerlestiriniz. Daha sonra,
kumandanizla kanallarn
hareket ettirerek kontrol
ylzeylerinin dogru sekilde
calistigini kontrol ediniz.
Denge veya Manuel modlarda
kontrol saglayabilirsiniz. Yanhs
yonde c¢alisan kanallarin
etkisini, Ters Etki butonunu
kullanarak duzeltiniz.
Degisiklikleri Kaydet butonu
ile kaydettikten sonra, ayarlari
tekrar kontrol ederek islemi
tamamlayiniz.
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Manuel Kontroller )
« Yatis Hareketi »




Manuel Kontroller )

« Yunuslama Hareketi »

[ Burun Yukari ] @ @ [ Burun Asagi ]

'\_/ Kontrol ylizeyinin hareketi
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Manuel Kontroller )

« Sapma Hareketi »

=l [T S

'\/‘ Kontrol ylizeyinin hareketi
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Pusula Ayari ) Ck

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2 — (a] .

Pusula kalibrasyonu, aracin
yonunu dogru bir sekilde
algilayabilmesi ve navigasyon
sisteminin saglkh calisabilmesi
icin kritik bir adimdir. Ozellikle
otonom ugus, eve donus ve aktif
takip gibi konum tabanl ucgus
modlarinda, dogru yon tayini
blylk dnem tasir.

\/
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Pusula Ayari )

{2 Otonom Garev Planlayici V1.3.2 — (a] .

® \
Pusula Kalibrasyonunu Baslat
butonuna tiklayin. Ardindan
aracinizi farkli acilarda tutarak
dondiriniz. Kalibrasyonu
tamamladiktan sonra, Pusula
Kalibrasyonunu Bitir [a]
secenegine tiklayiniz ve

Kaydet butonuna basiniz.
g Y,
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Pusula Ayar )

{2~ Otonom Gérev Planlayici V1.3.2 = a X

:  Baglantt Durumu

AN

Son olarak, kalibrasyonu tes
etmek icin aracinizin
burnunu belirli bir yone

T 20 . ceviriniz ve harita tzerinden
yonu kontrol ediniz. Eger
. yanlis yonde ise,
o N kalibrasyonu tekrar yapiniz
S o veya GPS konumunun
o Il e manyetik alandan etkilenip
« etkilenmedigini kontrol
"li Pusurjl?rhglsa Yunuslama / Pitch Yatg / Roll edlniz

4

3 6
Otonom Gérev Planlayici ALACAMAKER
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Yiikleme Ayarlar )

‘A‘ Otonom Gorev Planlayici V1.3.2

)
Ayarlar |

Pusula Ayar
Yiikleme Ayarlan

Ek Ayarlar
Sistem Ayarlan

Yukleme Ayarlari, Alacamaker
tarafindan sunulan
glncellemeleri
yonetebileceginiz bir
sekmedir. Glincellemeler, en
son strdam ve iyilestirmeleri
icerecek sekilde Alacamaker
web sitesi Gzerinden duizenli
olarak paylasiimaktadir. Bu
sekme araciligiyla sisteminizi
glincel tutabilir ve en son
ozelliklere erisim
saglayabilirsiniz.

www.alacamaker.com
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Ek Ayarlar )

@h Otonom Gérev Planlayici V1.3.2 - ) x

N

Ek Ayarlar sekmesi ile, arag
turtintize bagh olarak harita
uzerindeki aracin gorselini
degistirebilir, boyutlarini
glncelleyebilir ve hatta kendi
gorselinizi yukleyebilirsiniz.
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Sistem Ayarlar )

@h Otonom Gérev Planlayici V1.3.2

Sistem Ayarlari, ileri dizey
kontrol ayarlarini
yapilandirmak icin kullanilir.
Yeni baslayanlar, ilgili ayarlari
varsayilan olarak kullanabilir.
Daha detayli yapilandirmalar
yapmak icin ucus testleri
gerceklestirmek ve kapsamli
analizler yapmak

gerekmektedir.

www.alacamaker.com
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Giivenlik Ayarlar )

\.E,- Otonom Gorev Planlayici V1.3.2

Motor Glivenlik Durumu,
aracinizin motorlarini agma
ve kapatma seceneklerini
belirleyebileceginiz bir
sekmedir.

Motorlari agmak icin
kumandadan tam gaz
asagl ve tam sag sapma
(rudder) verilmelidir.
Motorlari kapatmak icin
ise tam gaz asagl ve tam
sol sapma (rudder)
uygulanmalidir.

Sistem Ayarlan
Guvenlik Ayarlan

Not: Kanal 4 atamanizin ters
etki olmasi durumunda yonler
degisecektir.
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Giivenlik Ayarlar )

@e Otonom Gorev Planlayici V1.3.2 — a X

Batarya seviyesini arayuz
uzerinden takip edebilmek
icin akim-voltaj sensoriniin

bagl olmasi ve ilgili
yapilandirmalarin yapilmasi
gerekmektedir.

e | Batarya seviyesi,
kullandiginiz bataryanin
kapasite degerini gosterir.
Kullanim toleransi,
bataryanizin ne kadarini
kullanmak istediginizi
belirler.
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Giivenlik Ayarlar )

@e Otonom Gorev Planlayici V1.3.2 — a X

18J N
Bataryanizin voltaji, voltmetre
Olciimlerinden farkliysa akim-
voltaj sensorini kalibre
etmelisiniz. Bunun icin 6l¢cim
aletinizin degerini bu bélime
girerek kalibrasyon
yapabilirsiniz.

Sis yarlar
Guvenlik Ayarlan
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Giivenlik Ayarlar )

@e Otonom Gorev Planlayici V1.3.2 o a X

Ayarlar { )

Aracinizin telemetri
baglantisinin kopmasi veya
belirlediginiz batarya
seviyesinin altina dismesi
durumunda, aracin nasil bir
aksiyon almasini istediginizi
ilgili ayarlari yapilandirarak
belirleyebilirsiniz.
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