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ALACAMAKER Otonom Gorev Planlayici (OGP), basta ALACAKART olmak lzere ALACAMAKER firmasinin gelistirdigi
otopilotlar icin bir yer istasyonudur. OGP ile otonom gorevler planlayabilir, yazim giincellemelerini gerceklestirebilir ve

aracinizin verilerini analiz edebilirsiniz.
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Ana Ekran )

Uygulama acildiginda karsiniza ¢ikan ekranda alti 6nemli bolim bulunmaktadir.

Qtonon Garey Dlania
Ayariar m

Baglanti Butonu

Sanal Ufuk / Gosterge Paneli
Sensor Veri Paneli

Otonom Gorev Planlayici
Harita

Ayarlar Bolim

0

Otonom Gorev Planlayici ALACAMAKER
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OGP Baglanti )

Baglanti Yok

o— 5 ) Baglanti Durumu
: Baglanti Durumu

A

Otonom Gorev Planlayici Araylziine giris yaptiginizda, sag tst kosede baglanti durum gostergesi ve baglanti butonu bulunur.
Kartinizi USB ile bilgisayara bagladiktan sonra portu ve Baudrate 57600 degerini secin. Ardindan Baglan butonuna basin.

Dogru portu sectiyseniz baglanti basarili sekilde saglanacaktir. Baglanti saglandiktan sonra baglanti durum gostergesi yesile

donecek ve "ALACAKART Baglanti Basarili" mesajini goreceksiniz.
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Gosterge Paneli )

'S

S

ou
7 1. Yatis Agl GoOstergesi
= 2. Motor Aktiflik Durumu
20 3. Arac Modu
4. Serial Mod Degisim Butonu
5. Mod Atama Listesi
8 6. Mesaj Kutusu
7. UTC GPS Saati (+ 3)
9 8. Yunuslama Acl Gostergesi
10 9. Toplam Katedilen Mesafe
" 10. Ev Konumundan Uzakhk

11. Toplam Ugus Siiresi

Manuel

-

G 12 12. Sag Alt Panel Degisim Penceresi
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Gosterge Paneli ) Ck

S

1. Yatis A¢i Gostergesi: Aracin Yatis acisini derece cinsinden gostermektedir.

2. Motor Aktiflik Durumu: "MOTOR" yazisi kirmiziysa ara¢ givenlik modundadir (ARM) ve motor/servo kontroli
yapilamaz. Yesilse aracg aktif (DISARM) olup kontrol edilebilir.

Ara¢ Modu: Aracin mevcut ¢calisma modunu gosterir (Manuel, Otonom vb.).

Serial Mod Degisim Butonu: Serial mod durumunda tercih edilen calisma modunu degistirir.

Mod Atama Listesi: Serial mod durumunda calisma modu tercih listesi

Mesaj Kutusu: Motor durumu, mod degisiklikleri ve diger 6nemli bilgilerin gértntilendigi bolimddr.

UTC GPS Saat : Uydu baglanti durumu ve UTC saat bilgisi burada gortntulenir. GPS baglantisi yoksa veri alinamaz.

Yunuslama Ag¢i Gostergesi: Aracin Yunuslama acisini derece cinsinden gostermektedir.

0 0 N o v W

Kat Edilen Mesafe: Aracin toplam kat ettigi mesafe metre cinsinden belirtmektedir.
10. Ev Konumundan Uzaklik: Aracin mevcut konumu ile ev konumu arasindaki mesafe metre cinsinden belirtmektedir.
11. Kronometre: Ucus suresi gibi 6zel durumlar icin kullanilabilecek bir kronometre bulunur.

12. Sag Alt Panel Degisim Penceresi: Arac verileri veya kumanda tercihini yapabileceginiz penceredir.

www.alacamaker.com 6




Veri Paneli )

Enlem Verisi: Boylam Venisi: Uydu:

5 d

Yuksekhk Batarya Durumu
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Pusula Agisi Yunuslama / Pitch Yahs / Roll

0

ALACAMAKER

GPS Verileri:

Mesaj kutusu | € [fagsenservetet ] 3

'S

S

Sag Alt Boliimde Bulunan Sensor Veri Paneli
Panelde aractan gelen asagidaki veriler gorintilenebilir:
eEnlem: [°]

eBoylam: [°]

eUydu Sayisi: (Baglantili uydu sayisi)
oYiikseklik: [m]

eHiz: [km/s]

eBatarya Durumu: [%]

ePusula Agisi: [°]

eYunuslama Agisi: (Pitch) [°]

eYatis Agisi: (Roll) [°]

Uydu sayisi, enlem ve boylam verileri ara¢ GPS'inden alinmaktadir. GPS baglh olmadigi durumlarda bu verilerin

goruntllenmesi mimkun olmayabilir. GPS baglantisi kesildiginde konum ve uydu bilgileri glincellenmez.
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Otonom Gorev Planlama )

Otonom Gorev Planlayict

Yulrehlh
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Gorev Ige Aktarma
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Gorevi Kaydet

Toplam Mesafe :  48.5 metre

Gorev atamasini baslatmak icin giris ekraninin alt kisminda yer alan "Otonom Goérev Planlayici” butonuna tiklayin.

) Enlem ve Boylam: Harita Uzerinden ilgili noktaya tiklayarak veya koordinatlari dogrudan girerek enlem ve boylam verisini
belirleyebilirsiniz.

) Hiz Degeri: Aracin hizini kilometre/saat (km/s) cinsinden girin.

) Koordinat Yarigapi: Aracin belirlenen koordinata yaklastiginda hedefe ulastiginin kabul edilmesi icin bir yaricap degeri
belirleyebilirsiniz. Farkh noktalar icin farkli mesafeler tanimlayabilirsiniz.

) Durum Se¢imi: Gorev atamasi bélimiinde Koordinat, Kalkis, inis, Cember Atma, Servo Atama secenekleri bulunmaktadir.

Durum seciminden sonra gelen Deger 1 ve Deger 2, Duruma bagl olarak degisir. Mesafe degeri ise iki koordinat arasindaki
mesafe degerini belirtmektedir.

Daha detayli otonom gorev plani icin Otonom Gorev Atama Rehberini (yakinda gelecek) inceleyiniz.
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Harita )

Ayarlar O Baglanti Durumu

Gorevi Sil

Gérev IoeNa tama

B N T O N N S N FN

I

Gorevi Kayda{

J Araylizde bulunan harita tGzerinden aracinizin konumunu takip edebilir, otonom gorev planlamak icin koordinatlari
secebilirsiniz. Hazirladiginiz gorevi harita tGzerinden izleyerek sireci kontrol edebilirsiniz.

] Haritaya sag tiklayarak kisa yollara ulasabilirsiniz.
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Ayarlar / Arag Tercihi )

~

Ayarlar bolimune oncelikle
Arag Tercihi ile baslamalisiniz.
Araciniz Yapilandirmalarini

Ayarlar bolumunu sirasiyla

Qapmanlz tavsiye edilmektedi)

“* Arac tarind, motor yapisini ve kuyruk yapisini sectikten sonra verileri kaydedebilirsiniz. Eger belirtilen tabloda
yapilan ayarlari uygulamak isterseniz, "Varsayilan Ayarlarla Kaydet" secenegini kullanabilirsiniz. Bu ayar servo
atamalarini tabloda gosterildigi seklinde otomatik kaydeder.

“» Eger birden fazla araci ayni anda kontrol ediyorsaniz Arag No degerini de belirlemeniz gerekmektedir.
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Ayarlar / Sanal Ufuk )

'&“ Ctonom Gorev Planlayic

"
Ayarlar ': )

Arag Tercihi
Sanal Ufuk Ayan
(e n

Sanal ufuk sifirlama, aracinizin yunuslama, yatis ve sapma degerlerinin dogru ¢alismasini saglar. Kalibrasyon sirasinda araci
sabit ve zemine paralel sekilde konumlandirmaniz ve ardindan Sanal Ufuk Sifirlama tusuna basmaniz gerekmektedir.
Sanal ufuk sifirlamasi dogru yapilmazsa, arag siirekli olarak sifir olmayan bir a¢i degerine yonelmek isteyebilir, bu da

kontrolsliz ucuslara yol acabilir.
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Ayarlar / Kontrol Ayarlar: )

A N

ilk ucus icin varsayilan PID degerlerini

:
[P

[

kullanabilirsiniz. Ugus esnasinda aracin

tepkilerini gozlemleyerek bu degerleri

gerektigi sekilde ayarlayabilirsiniz.

Otonom Kontrol Sinir Ayarlari bolimiinde, otopilotun aktif oldugu modlarda verecegi tepki sinirlarini ayarlayabilirsiniz.

Aracinizin donus esnasinda daha keskin hareket etmesini saglamak icin Sapma Etki Oranini artirabilirsiniz.

Min itki Orani, otonom modlarda motorun minimum gaz seviyesini belirler.
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Ayarlar / Calisma Modlar1 ) Ck

S

Ik olarak, mod degisimi icin kumandanizda tanimladiginiz mod
degisim kanalini secin.

Kullanmak istediginiz modlari belirleyin.

Eger Otonom Eve Geri Doniis veya Aktif Takip modlarini
kullanacaksaniz, bu modlarla ilgili varsayilan parametreleri de
ayarlayin.

Otonom Eve Geri Donlis ve Aktif Takip modlariile ilgili koordinat

atmalarini harita Gzerinden dinamik olarak yapabilirsiniz.

Guvenlik Ayarlan

www.alacamaker.com
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Ayarlar / Servo )

Servo boluiminde, ilgili ¢ikis pinlerinin atamasini yapabilir ve
otopilot destekli modlarda ters etki vermesi gereken bir servo
varsa bu ayari buradan diizenleyebilirsiniz.

[2] Tersine etki, belirli bir girisin normalde beklenenin tam tersi

bir cikis Gretmesini saglayan bir ayardir.

~N

Servo bolumunde yapilan ters etki ayari, 6rnegin Denge
modunda aracin denge noktasina geri donmeye calisirken
yanlis yonde bir manevra yapmasi durumunda uygulanir.

g J

[3] ESC kalibrasyonunu gerceklestirmek icin, Servo bdlimunde bulunan ESC Kalibrasyonu adimlarini takip edebilirsiniz.
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Ayarlar / Uzaktan Kontrol ) Ck

Bu bolim, kumandadan gelen verilerin incelendigi kismidir.
] Uzaktan Kontrol bolimiinde, istediginiz kanallari tersine cevirebilirsiniz.
() Tersine etki vermek istediginiz kanali segtikten sonra, Verileri Kaydet

butonuna basarak ayarlari kaydetmeyi unutmayin.

[ Kumanda itki Kanalini tersine cevirdiginizde, kumandada %0 itki degeri artik %100 olacaktir. Bu durum motorun
A birden calismasini sebep olabilir.

J Ara¢ Mod Kanalini tersine cevirmek yerine, calisma modlarini yeniden dizenleyebilirsiniz.
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Ayarlar / Pusula Ayari ) Ck

S

1. Pusula Kalibrasyonu" butonuna tiklayarak otomatik kalibrasyon

islemini baslatin.
2. Araci diiz, ters, burun yukari, burun asagi, saga yatik ve sola

yatik konumlara getirerek dondurin.

H n M n
SHP == Qi =
v U

*»* Bu islem, pusulanin ¢evresel manyetik alanlara uyum saglamasina yardimci olur ve manyetik alan sensoriiniin kalibre

olmasini saglar.

+» Otonom modun saglikli ¢alismasi icin bu islem olduk¢a 6nemlidir.

Pusula kalibrasyonu, GPS lizerinde bulunan harici manyetometre veya Alacakart Gizerinde yer alan manyetometrenin dogru ¢alismasini
saglamak icin yapilmaktadir. Kalibrasyon sirasinda, manyetik alanlarin manyetometreyi olumsuz etkileyebilecegini unutmayiniz.

www.alacamaker.com




Ayarlar / Yiikleme Ayarlar: )

D:\indirelenD2\ALACAKART_V1.0 bin

COM7 v

*» Alacakart'a yazilim giincellemelerini, Yiikleme
Ayarlari bolimindeki adimlari takip ederek
yukleyebilirsiniz.

*» Glncel yazihmlari www.alacamaker.com adresinden

takip edebilirsiniz.

yikleme baslayacaktir.

Butlin adimlari eksiksiz yaptiysaniz, 5. adimdan sonra komut penceresi acilacak ve

"Done!" yazisini goruyorsaniz, yukleme basariyla tamamlanmistir.

~
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Ayarlar / Ek Ayarlar )

Ek Ayarlar boéliminde, aracinizi harita lGzerinde temsil eden varsayilan ikonlar gosterilmistir. Varsayilan araglarin

boyutunu buyutlp kicgultebilirsiniz. Dilerseniz kendi 6zel tasariminizi da kullanabilirsiniz.




Ayarlar / Sistem Ayarlar ) Ck

S

4 N

Seri Haberlesme sec¢enegi: Alacakart otopilot karti ile arayliz OGP arasindaki
iletisimin hizini belirlemek i¢in kullanihr. Varsayilan olarak 5Hz de kullanilabilir.
Bu islem, saniyede 5 bilgi paketinin araylize gelecegi anlamina gelmektedir.

GPS Haberlesme, Alacakart tzerinde S2 portuna bagladiginiz GPS sensorinin
veri alma hizini belirler. Varsayilan olarak 5Hz kullanilmasi dnerilir.

GPS Baudrate, Alacakart Uzerinde S2 portuna bagladiginiz GPS sensorinin
varsayilan iletisim hizini secgmenizde kullanilir. Bu bilgi icin kullandiginiz GPS
sensorinln veri sayfasini inceleyebilirsiniz.

\ /
4 )

Otonom Kontrol Ayariar

Dogrusal Kazang Atama 25 =

Iritfa Tutunma Kazanci
Kontrol Kazang¢ Ayarlari, Aracinizin kullanici kontroliindeki veya otonom
sirusteki tutum kontroliindeki hizini belirler, ¢ogu aracta varsayilan olarak
kullanilmasi uygundur.

(1-10 K /

Otonom Ugus Ayaran

Koordinat Gegig Turd

Manevra Hassasiyeti
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Ayarlar / Sistem Ayarlari ) Ck

S

4 R

Otonom Kontrol Ayarlari, otonom modda kritik dneme sahiptir. Dogrusal
Kazan¢ Atamasi, otonom surls esnasindaki aracinizin koordinat Gzerinde
daha hassas ilerlemeyi saglar. Daha yuksek bir deger daha az hassas
PRI koordinat takibi yaparken daha az degerler daha hassas koordinat tzerinde
ontrol Kazanc Ayarda kalmasini saglamaktadir. Daha az degerlerin ayarlanmasi aracinizin otonom
atis /Roll T ucusu esnasinda salinimlara sebep olabilir. Bu ylizden varsayilan degerde
Yunuslama /Pitck . kullanabilir veya ucus yaparak ideal degeri bulabilirsiniz.

Seri Haberlegme

a)

S Haberlegme 5 Hz

0

(88

Sapma /Yaw

irtifa Tutunma Kazanci, otonom ucus esnasinda hedeflenen vyiikseklige
ulasmasinda kullanilan yiksek degerler daha hizli hedefe ulasmayi
kolaylastirir. Ancak bu islem yukseklik sabitlemede ylksek kayiplara sebep
olabilmektedir. En ideal degeri hava aracinizin ucgus esnasindaki durumuna
Otonom Ugus Ayarian bakarak degerlendirebilirsiniz. y

Koordinat Gegig Turl: Gorevi Yenile

-~

Manevra Hassasiyeti: © . (1-10)
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Ayarlar / Sistem Ayarlar ) Ck

Kontrol Sistem Ayarian 1
Frekans Ayariar
Seri Haberlegme : 10 Hz
GPS Haberlegme : 5Hz v 4 I
GPS Baudrate : 57600

Otonom Ugus Ayarlari, otonom moddaki ucus tercihlerinin belirlemede
Kontrol Kazang Ayarar kullanilir. Koordinat gecis tirinde otonom ucgus esnasinda farkli bir modda

Yatsg /Roll : 6.0 |3 gecis yapilmasi esnasinda gorevi yeniden basa dénulmesi veya kaldigl yerden
Yunuslama /Pitch : 80 |$ otonom ugusa devam etmesi durumunu belirler.

Sapma /Yaw : 40 £ Otonom modda aracinizin doénls manevrasinin seviyesini belirlemede
sty Bt kullanithr. Daha kiiciik degerler daha yavas manevrayi saglarken daha yuksek
b G 5 - degerler daha ylksek manevra yapabilmesini saglamaktadir.

Iritfa Tutunma Kazanc:: 18 B \_ )

www.alacamaker.com
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Ayarlar / Giivenlik

** Motor Agma / Kapatma Ayarlari

Motor givenlik durumunu kapatabilir, motoru agma ve
kapatma veya yalnizca agma olarak ayarlayabilirsiniz.

+» Batarya Yonetimi

Batarya kapasitesini mAh cinsinden giriniz. Bataryanin
tamamen tikenmesi zarar verebilir, bu nedenle tolerans

degerini dikkate almalisiniz.

Guavenlik Ayarlan

Aracinizin disuk batarya veya kotu telemetri verileri oldugu durumlarda, givenlik tercihini ayarlayabilirsiniz. Glvenlik

tercihleri ile aracin zarar gérmesini ve kaybolmasini dnleyebilirsiniz.

[ - Sistemin aktif oldugu durum servo ve motorlar komut alabilir. ]

[ - Sistem glvenlik modunda servo ve motorlar kullanim disi. ]
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Firma Adi: ALACAMAKER YAZILIM ARGE SANAYi VE
TICARET LDT. STI.

( Adres: CAMTEPE MAH. MAHMUT TEVFIK ATAY BLV.

7 W d c GMO ker GAZIANTEP TEKNOPARK NO: 4 A IC KAPI NO: 18
SAHINBEY/ GAZIANTEP

E-posta: alacamaker.info@gmail.com

Web Sitesi: www.alacamaker.com
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